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1.- Menu Principal

2.- Options d’affichage

3.- Configuration Générale

4.- Utilitaires

5.- Menu “Gestion des champs”
6.- Raccourci AG I/0

7.- Configuration Autoguidage

8.- Mode d’autoguidage

9.- Affichage des sections d’outils
10.- Barre de contréle Simulateur
11.- Led d’engagement

12.- Boutons de zoom

13.- Mode actuel GPS (Réel / Simulateur)
14.- Compteur vitesse

15.- Bouton virtuel remise a zéro sens d’avancement (Un clic sur le tracteur)

16.- Informations Véhicules et Champs actuels
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1.- Menu Principal
Configuration principale AgOpenGPS.

Language
Directories
Colors

Top Field View
Enter Sim Coords

|| simulator On
Reset All
About...

Langue: Toutes les langues disponibles pour AgOpenGPS
Dossiers: Répertoire de sauvegarde utilisé par AgOpenGPS. Par défaut, “Mes Documents”
Couleurs: Configuration des couleurs d’affichage pour tout le logiciel
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Il est possible de configurer les couleurs affichées pour le mode Jour / Nuit, la couleur du
champ, la couleur des lettrages et la couleur de la fenétre.

Enfin, choisissez la définition du tracteur affiché, soit I'image tracteur soit un triangle, ainsi
que sa couleur et son opacité.

Apercu du champ:
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Petite fenétre déplacable avec un apergu du champ actuel.

Entrer Coord. Sim: Possibilité de modifier les coordonnées gps de la carte du simulateur.
Simulateur : Statut du simulateur ( Coché = Mode simulateur)

Réinitialiser tout: Réinitialise aux valeurs et affichage par défaut

A Propos de: Informations concernant AgOpenGPS, son équipe de développement et sa
licence, entre autre.




2.- Options d’affichage

1 Vue 2D 6 | Inclinaison vue haut

2 Vue 3D 7 | Inclinaison vue bas

3 Vue 2D Nord 8 | Zoomer

4 Vue 3D Nord 9 | Dézoomer

5 Jour / Nuit 10 | Indice rafraichissement gps




3.-Configuration générale
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SOUS MENU
1 Configuration du véhicule
2 Configuration de I'outil
3 Configuration sources GPS
4 Configuration Uturn

5 Configuration “Arduino”

6 Configuration
Jalonnement

7 Configuration des icones

CHARGER / ENREGISTRER

MENU AVANCE
Vue du ciel en 3D
Affichage grille
sur le champ
Affichage
Compteur vitesse
Jour / Nuit Mode
auto
Démarrer en
plein écran
Afficher les lignes
de guidage
supplémentaires
Afficher Barre de
guidage
Activation clavier
automatique
Affichage des
polygones
Affichage Trame
NMEA
Sélection unités
(cm/in)




3.1.- Configuration Véhicule
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3.1.1 | Type de véhicule 3.1.1.- Type de véhicule
3.1.2 | Dimensions véhicule Tracteur 4WD articulé
3.1.3 | Position de I'antenne GPS Tracteur standard
3.1.4 | Options guidage et autoguidage Moissoneuse - Batteuse
3.1.5 | Type de véhicule sélectionné

3.1.2.- Dimensions véhicule
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3.1.3.- Position de I'antenne GPS

AgOpenGPS .
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Distance antenne

Par rapport au point de pivot du tracteur (cm /in)

Hauteur antenne

Hauteur antenne par rapport au sol (cm /in)

Décalage antenne

Distance entre |'antenne et I'axe longitudinal réel du
véhicule, positif vers la droite, négatif vers la gauche (cm /in)

3.1.4.- Options Guidage / Autoguidage
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3.2.- Configuration de I'outil

Attachment Style
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3.2.1 Type d’attelage
3.2.2 Dimensions d’attelage 3.2.1.- Type d’attelage
3.2.3 Gestion des sections
3.2.4 Options avancées outil
3.25 Interrupteur Coloriage
3.2.6 Type d’outil sélectionné

3.2.2.- Dimensions d’attelage
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On (secs)

1.0

Off (sexcs)

Delay (secs)

0.0

Work Switch

| Enable Work Switch |

| Work Switch Controls Manual |




3.3.- Configuration sources GPS

Antenna Heading Type

Minimum Frame
Pause (msec)

Differential Age
Alarm (secs)
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70 © 20
RTK Alarm Ki;'t:::"

Single Antenna Settings

Fix Trigger
Start Speed (kmh) Distance (m)
1,0 1,0
Forward Reverse
- 0,20 ° 0,50
IMU/GPS Turn Compensation
IMU GPS
IMU < Fusion > 5PS
50 - - 50

®




[revert Rl
7
Se

More

Roll Filter

W

Raimiig el

i
© @ @%@

ZamYCam




7 v

o0 @ R

b

Em.-‘:h-ﬁ




SH-jp oMb &




©

2.0

ol &







3.7.- Configuration des icones
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Permet la selection des icones a faire apparaitre ou non

4.-Utilitaires
l'gJ Q Smooth AB Curve ————(1)
I§; fz Delete Contour Paths —(2)
@ Delete Applied Area ———(3)
V‘} I& Steer Chart (4)
I! WebCam O,
3;3;,0 E—_b Offset Fix (6)




Srmzath AB Curve
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| 4.1.- Courbes AB Lissée

1 Fonction courbe AB lissée

2 Utiliser les fleches pour adjuster la courbe

3 | Enregistrer seulement pour cette utilisation,
enregistrer dans le fichier champs. Annuler

‘ 4.2.- Supprimer le tracé de contour

Supprime les tracés de contours créés

4.3.- Supprimer la zone travaillée ‘

Supprime les sections et contours (Supprime les
zones coloriées)

4.4.- Graph Angle Roue ‘

1 Angle de roue actuel / angle de
roue demandé







5.1.a- Menu Champs (Aucun champ ouvert)
Cette fenétre n’est disponible que si aucun champ n’est ouvert
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5.1.b.- Menu Champ (Quand un champ est déja créé et ouvert)
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5.1.1.- Fermeture du champ
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5.1.3.a- Tournieres (Création)




5.1.3.b- Tourniéres (Modification)







5.1.5.-Bordures de champ e Boundany Contous .




6.- AglO

AUTOSTEER

MODULE 2

TABLET
WINDOWS
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6.4.-Configuration UDP
Ethemet Configuemion
** You must RESTART for any changes to take effect!
Drive Server Module Adress and Ports
This Computer Madule Port
Host DESKTOP-K703NKG

IP |152.168.1.139

1P |192.168.1.255 |

All modules send to 9999 All modules use 3888,
Metworking

UDP On |6 |U
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6.9.3.-AgDiag
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NTREZ Cliert: Settings.

Source Position
Host [DESKTOP-K703NKG | Gt Source Table —@

P |157.168.1.139 Mount




TR Cliens Settings

Source Position

To UDP Port

0
*Set to 0 for Serial

GGA Interval (secs)
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7.- Configuration Autoguidage
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Syt Steer Configuration
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7.3.- Configuration Autoguidage (onglet Stanley)

AGRESSIVENESS
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7.4.-Configuration Autoguidage (Onglet Pure Pursuit)
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8.- Mode de conduite

23

%3

11.-Indicateur d’engagement Lumineux

Rose Module autoguidage non connecté

Rouge Module autoguidage connecté mais
non activé

Orange Autoguidage activé mais non engagé

Green Engagé. Seulement cet état permet

de faire tourner les roues.




Ecran principal AgOpenGPS (Champs Ouvert)
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17.- Drapeaux

18.-Version logiciel/ Couleur de coloriage choisie

19.- Gestion Ligne AB apres la creation d’une bordure (Tragage manuel)
20.- Engagement manuel de I'autoguidage

21.-Uturn

22.- Contréle de sections automatique

23.-Controle de section manuel

24.- Passage d’une ligne AB a la suivante (quand plus d’une créée)

25.- Gestion ligne AB en mode conduite

26.- Gestion Courbe AB

27.- Gestion du contour du champs




Ecran principal AgOpenGPS (Champs ouvert et ligne / courbe
AB Active)
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28.- Recalage ligne AB a la position actuelle
29.- Editer la ligne AB
30.- Activation des sauts de passage

31.- Nombre de passages a sauter




17.-Drapeaux

o

Distance To Flag: 0.10 m
Lat: 42.04064713 Lon: 3.0310034
M: 29.67 E:-8.92 H:134.17
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18.-Version logiciel/ Sélection des couleurs







20.-Engagement autoguidage

Vert

Engagé

Rouge

Désengagé

21.-Uturn

Vert

ON

Rouge

. .9

OFF

22.-Controle sections automatique

ON

OFF




23.-Controle des sections en mode manuel

ON

@ :

AE Line

85.1° East 10:31:20







27.-Contour du champs
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28.-Recaler a position actuelle

= I




me
Pl O
2.00

[
o -6

Ecit AB Li

[ 2

om
20 .

(805457 1 (5)

BEER

» ® O




30.-Passages

Activé

| | r Désactivé
[ -

31.- Sauts Mode Uturn

32.- Tourniéres (Activé)
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