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1.- Menu Principal
2.- Opciones de Pantalla
3.- Configuracién General
4.- Herramientas
5.- Menu de Parcelas
6.- Acceso directo a AglO
7.- Configuracién Autoguiado
8.- Modo de Guiado
9.- Indicador de Tramos (Secciones)
10.- Control velocidad del Simulador
11.- Indicador de Guiado
12.- Botones de Zoom
13.- Modo GPS
14.- Velocimetro
15.- Botén Virtual reinicio direccion (doble click reinicia direccion hacia adelante)
16.- Informacion de Parcela y Vehiculo
17.- Informacién de Rumbo
18.- Indicador de Distancia
19.- Tramas de Error
20.- Tiempo(sg) desde ultimo mensaje RTK
21.- Reloj
22.- Indicador de Inclinacién lateral




1.-Menu Principal
AgOpenGps Configuracion General.

Language
Directories
Colors
Top Field View
Enter Sim Coords
|| simulator On
Reset All
About...

Idioma: Traducciones disponibles para AgOpenGPS
Carpetas: Carpetas usadas en AgOpenGPS

Colors

:
‘ Camera Behaviour
. s 50%

Smooth Direct

ABC123

Colores: Configuracién de color para todo
Puede configurar los colores para la version dia y noche, el color de parcela, el tipo de letra y
las ventanas.

Vista Aérea:

| =
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e

Pequefia Ventana con la vista aérea de la parcela.

Introduzca coordenadas Sim: Posibilidad de modificar las coordinadas en simulacién.
Simulador Activado: Activa/desactiva el simulador.

Reiniciar Todo: Reinicia la configuracion a valores por defecto.

Acerca de: Informacién sobre AgOpenGPS, Equipo de desarrolladores y Licencia




2.- Opciones de Pantalla
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Gira vista abajo

Vista 2D Norte

ﬂ Zoom Alejar
Dia/Noche

12 | Subir Brillo




3.-Configuracién General
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SUBMENU
1 Configuracion Vehiculo
2 Configuracion Apero
3  Configura fuente datos
4  Configura Uturn (Giro)

5 Configura PCB

6 Configuracion Paralelas
7  Configuracidn Iconos

CARGA/GUARDA

EXTRAMENU
En 3D, Vista del Cielo
Ver Cuadricula en
Parcela
Ver Velocimetro

Ciclo Automatico
Dia/Noche

Inicio en Pantalla
Completa

Ver Guias Adicionales
Ver Barra de Luces
Abrir Teclado

Poligonos en pintado
Registro NMEA
Seleccién de
unidades (cm/in)




3.1.- Configuracion del Vehiculo

3.1.1

Tipo de Vehiculo

3.1.1.- Tipo de Vehiculo

3.1.2

Dimensiones de Vehiculo

Tipo de Vehiculo

3.1.3

Configuracion de Antena

Marca

3.14

Opciones de Guiado

Icono de Triangulo

Vista Previa

(Yol Hol ol NN el NO, ]

Opacidad(+/-)

0000
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Choose Vehicle Type
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Kiabata

No Image

Opacity

4 100% g__@

Default Vehicle

3.1.2.- Dimensiones del Vehiculo

Distancia
entre Ejes

Paso de
ruedas

Radio
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Unts: Meters Tool Width: @
Centimeters 400 cm




3.1.3.- Configuracion de Antena

Distancia de la

Distancia de la Antena hasta el punto de pivote en cm/in
Antena

Altura de la
Antena

Distancia entre la antena y el suelo en cm/in

Desplazamiento Distancia entre la antena y el eje central del vehiculo,
de la Antena positivo a la derecha, negativo a la izquierda en cm/in
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a mm “
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3.1.4.- Opciones de Guiado

Distancia en cm/in para

1 | Barrade Luces g
2 | Ancho de Linea En pixeles
) ) , E i ia A
3 | Distancia de linea AB o metros distancia A2
. . . Distancia de empuje
4 | Distancia de empuje por defecto
5 | Tiempo hasta adquisicion de la paralela (Look ahead) Medido en segundos
6 | Control de guiado Manual/Auto
7 | Grabacidn de contorno
? 3
LightBar - Distance per Pixel 1 Line Width
@J % 2
(T TAml N | 4 2
{} cm [ pixel pixels
}‘m m‘| AB i Legeh 3 Nudge Distance 4

A B
e ¢ 1600 ¢ 20

m
Line Acquire Look Ahead 5

Constant Contour Steer Switch Control
Recording

En .
b0

o8 2.0

A, Seconds

<@
)

Manual

L
7

D




3.2.- Configuracion de Apero

=

3.2.1.- Attachment style

3.2.1 Tipo de Apero

3.2.2 Dimensiones del apero

3.2.3 Medidas de las
secciones / tramos

3.24 Opciones del apero

3.2.5 Interruptores de trabajo

3.2.6 Apero seleccionado

3.2.2.- Distancia del apero

(T
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On (secs)

1.0 |

Off (secs)

Delay (secs)

0.0 |

Default Vehicle

s s Tool Width: @
Centimeters 400 cm
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Work Switch

Steer Switch




3.3.- Configuracion de Rumbo

Antenna Type

= =

Dual Antenna Settings

ﬂ Heading Offset (Degree)
=
Dual As IMU

Single Antenna Settings

Start Speed (kmh)

Distance (m)

Fix Trigger

IMU GPS

©)
= ﬂe@": b F

@ @ @ Centimeters

IMU < Fusion 258
RTK Alarm
70 | 30
@ -[® \
Default \'ehicle Unts: Meters ool
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Machine Module
& Hydraulic Lift Config N T
Encble Raise Time (secs) 5‘# “’E 1
LU
P ;
O [T 3 - f User 2
PlantPop =
es " 2
=2
User 3
Hydraulic Lift Look Ahead ;,w-""m.,% 3
E (secs) Lower Time (secs) %i F?
gt
2.0 4 -
+ =
= ‘ Invert Relays
—_— Send + Save ﬁ Ill*
777
Default Vehicle Units: Meters Tool Width: @
ATt Centimeters 400 cm
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3.5.2- Configuracion de secciones/tramos

Pin 1 Pin 2 Pin 3 Pin 4 Pin5
& Sectionl -~ Section 2 Section3 - - v -
s Pin 6 Pin7 Pin 8 Pin 9 Pin 10
es Pin 11 Pin 12 Pin 13 Pin 14 Pin 15
] = B z ~ .
Y
D Pin 16 Pin 17 Pin 18 Pin 19 Pin 20
Pin 21 Pin 22 Pin 23 Pin 24
i
1_‘ Send + Save 0 np
I I l m =

Configuracién de Pines para cada seccion
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Tram Width

2400 -
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Default Vehicle

Units: Meters Tool Width:
Centimeters 400 cm
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3.7.- Configuracion de Iconos

Muestra u oculta iconos y alertas acusticas

4.-Utilidades
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Wizards >
Charts g
Smooth AB Curve
Delete Contour Paths
Delete Applied Area g
WebCam

Offset Fix

Roll Easting

Field Menu Tools Menu Buttons Sound
@ Tram Lines AB Smooth Contour Auto Section Auto Steer Auto Steer
! =
0 Y |= =
I —
-1 ass
Headland Hide Contour Curve Manual Section You Turn You Turn
<)
e — o) £
F ﬁ /A . @ = 5
= =
Boundary WebCam ABLine AgIO i
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Bnd Contour Offset Fix Cycle Lines Steer Mode
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m Rec Path U-Turn Lateral AutoStart AgIO?
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Default Vehicle Units: Meters Tool Width: -
Centimeters 400 cm




4.1-Ayudas configuracion (Guiado)

Auto Steer Configuration =

] o

WAS Offset
3

Counts P Deg
110

Ackermann
Start Wizard 100

Set: 0.0 WAS: 0.0°
| . H mm\ @
Error: 0.0° PWM: 0

Ayuda de configuracién de guiado, siga todos los pasos hasta el final.

/ Wizards 5
|/ charts @ steer Chart

"%/ Smooth AB Curve &) Heading Chart
4 XTE Chart

<

Delete Contour Paths

/A
% Delete Applied Area '
o WebCam

-+ Offset Fix

Roll Easting
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11 2020.Dec.20 20_51

Resume |-— o

Drive In

From KML @

5.1.b.- Menu de parcela

LA & Field

@ Boundary
IE Headland
@ @ TramLines

6.5 E Make Boundary Contours
0.0

@ ©®®EO

I:.u;u ‘1 Recorded Path

5.1.1.- Cerrar parcela




85l Start or Delete A Boundary 7 x




5.1.3.b- Cabecero (modificar)




5.1.4-Paralelas
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5.1.6.-Grabacion de ruta




6.- AglO

AUTOSTEER

m

MODULE 2

TABLET
WINDOWS
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6.1.-Configuraciéon UDP

Ethernet Configuration

it Cammses Network Scan Send NMEA to Network

DESKTOP-K703NKG |

Connected Networks

192.168.1.139

Application Plugin

Current Network Address
. 192.168.5

UDP Network

Change Network Address
1192 3. 168 :- 5 |-x

UDP On

s [£5 O @




Connect GPS

GPS

i Different Port
( : >— Then GPS ?
: GPS

GPS

RTCM

4800

2 9 9
-

o 0>

IMU

Steer
OR =

Machine

GPS: B

IMU: ***
Steer: ***

Machine: ***

)
- /)




& AglOvS6 — 0 >

Lat 0,0000000
Lon g:annwno e da




& AglOvs6

L2t 0,0000000
Lon 0,0000000
Min On

o de mmp

(@) A

o Client NTRIP @
W o

" RadioNTRIP (2)

S
"~ Serial NTRIP @




NTRIP Client Settmgs? %

Source

Position

@_ Host DESKTOP-K703NKG

Advanced

Username

IP |192.168.1.139

@7

Enter Broadcaster URL or IP

@— www.rtk2go.com

Password

Get Source Table _@
Mount

@7 Confirm IP
IP: 69.75.31.235

1GS01 —@
Caster Port:

2101 (1)

Default: 2101

R




NTRIP Client Settings

Source Position Advanced

Manual Fix:

T

Lat: 53,0000000

Lon: -111,0000000

T

Use GPS Fix o

Current GPS Fix:
Lat: O

Lon: 0

7

Send To Manual Fix

I

Send To GPS Using:

==

GGA Interval (secs)

10 oo (@)

RS




NTRIP Client Settings

Source Position Advanced

HTTP:
1.1

—is
O

UDP Send
Packet Burst
Default 256

@r— 256 N










Serial Pass Thru Configuration

Serial RTCM

oa | <6 6

Send NTRIP To GPS Using:

o o &

7.- Configuration Autoguiado







Auto Steer Conflguratlcm O X
‘ E E "

0.0° 0

WAS Zero

0.03 « s : {

Counts per Degree o ;
2 ]
110 B % %
-(ZIHIIﬂEIE";\;;o
Ackermann

100 ® \=\

Max Steer Angle %y‘

B @ @

Set: 0.0 Act 0.0°  Err: 0.0° E*




*

Auto Steer Configuration O

| x| ez

Motor or Hydraulic Gain
Maximum Limit
@——130 o B
: - Hl:lmum to Move .m

Set: 0.0 Act 0.0°  Err: 0.0°




7.3.- Configuracion de direccidon (Pestaia Stanley)

AGRESSIVENESS

© 00




7.4.-Configuration de direccidn (Pestaiia Pure Pursuit)

@ | % | =z|ez

Pure Pursuit

Look Ahead (m) i‘l‘

-2’5 <
Look Ahead Speed Gain 1i0
-1,1 © > 4

-
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e 15 < e TE’{




15 = @

! i P
| Set: 0.0 Act 0.0° Err: 0.0° <8

o4

@  SteerAngle: 0.0
REC  Diameter: o.om!




Auto Steer Configuration
Q@ | @ |z a=
Stanley Acquire
Agressiveness
1 [ ] %
Overshoot Reduction
1 =
Integral
15 |

Motor Driver

Cytron =

A2D Convertor I
Steer Enable

Danfoss Invert W,
SAUER
sm L L
e
Turn Sensor Invert Motor Dir
Pressure Turn Sensor Invert Relays

Single
Switch -

°Q

Current Turn Sensor

Button - Push On. Push Off
Switch - Pushed On, Release Off

Reset To Defaults

Panic Stop Speed

@

PWM: D or=s
® Steer Angle: 0.0
REC Diameter: 0.0 m

® @




8.- Modo de Guiado

&% (%3

11.-Indicador de guiado

Morado

Rojo

Naranja

Verde

Sin mddulo de guiado conectado

Moddulo de guiado conectado, pero
no activado

Moddulo de guiado conectado y
activado; interruptor de guiado
apagado

Todo conectado y activado




Pantalla principal AgOpenGPS(parcela abierta)
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17.- Banderas (marcas)
18.-Version/Asignacion de color en pintado(doble click)
19.-Linea AB
20.-Autoguiado
21.-Uturn
22.-Secciones automaticas
23.-Secciones manuales
24.-Ciclo entre lineas AB
25.-Linea AB (activacion)

26.- Curva AB (activacion)

27.-Contorno




Pantalla principal AgOpenGPS Main Screen (parcela abierta,
Linea AB seleccionada)
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28.- Ajustar al pivote
29.- Editar linea AB

30.- Tus Saltos

31.- Saltos en Uturn




17.-Banderas

2t B

o

Distance To Fag: 0.10 m
Lat: 42.0464713 Lon: 3.0310034
N: 29.67 E:-8.92 H:134.17

2 ©
°© o




18.-Version/Asignacién de color para pintado







20.-Autoguiado

Verde

Encendido

Rojo

Apagado

21.-Uturn
Verde

Encendido

Rojo

Apagado




22.-Secciones automaticas

Encendidas

Apagadas

“d

23.-Secciones manuales

Encendidas

Apagadas







27.-Contorno
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28.-Ajustar al pivote

= I

29.- Edicion de linea AB
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30.-Su salto

Habilitado

‘|| Deshabilitado
h_

31.- Saltos Uturn

32.- Cabecera (activa)
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	AgOpenGPS Menú Principal
	Pantalla principal AgOpenGPS(parcela abierta)
	Pantalla principal AgOpenGPS Main Screen (parcela abierta, Línea AB seleccionada)
	Una vez seleccionada una linea AB, aparecen nuevos iconos en el borde inferior con nuevas funciones, todos ellos se pueden ocultar de la Configuración General, submenú iconos (3.7)

