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AgOpenGPS Glavni ekran
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1. - Glavni meni
2.- Podesavanje ekrana
3.- Opsta podesavanja
4.- Dodatak
5.- Njiva (podesavanje)
6.- AglO ikonica
7.- Konfiguracija upravljanja volanom
8.- Upravljanje volanom
9.- Displej
10.- Kontrola simulatora
11.- Indikator upravljanja volanom
12.- Zumiranje
13.- GPS Mod
14.- Brzinometar
15.- Resetovanje pravca virtuelnog dugmeta (pri pritisku restartuje pravac unapred)
16.- Informacije o njivi i vozilu




1.- Glavni meni
Opste podesSavanje AgOpenGPS-a

Language
Directories
Colors

Top Field View
Enter Sim Coords

|| simulator On
Reset All
About...

Jezik: Mogudi prevodi

Direktoriji: Folderi koristeni u AgOpenGPS-u

Boje:

Podesavanje boja za sve

opacity 98
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MoZete podesiti boje za dnevni i no¢ni reZim rada, boju njive, slova i prozor-a.
Selektujte vidljivost traktora, boju i intenzitet.

Pogled odozgo na njivu:

|

13%F

pee

Prozorci¢ za pogled na njivu od gore ( pticja perspektiva )

Ukucajte koordinate za simulator: Moguénost promene koordinata za simulator.
Simulator ukljuéen: Ukljuéite/iskljucite.




Resetujte sve: Resetujte sva podesavanja na Default

O programu: Informacije o AgOpenGPS-u, razvojnom timu i licenci

2.- Podesavanje ekrana

1 | 2D izgled 6 | Podigni gore

2 | 3Dizgled 7 | Spusti dole

3 |2D Sever | 8 | Zumirajte
izgled

4 | 3D Sever | 9 | Odzumirajte
izgled

5 | Dan/No¢ 10 | Pregled

performansi




3.-Opsta podesavanja

lelzls]

SUBMENU

1 Podesavanje vozila
2  Podesavanje radne
masine

3 Podesavanje antene i
drugih modula
4  PodeSavanje uvratina

5 Arduino Podesavanje

6 Podesavanje vucéne
masine

7 Podesavanje ikonica

LOAD/SAVE

EXTRAMENU
Izgled neba u 3D
Pogledaj koordinatnu
mrezu u 3D

Pogledaj brzinometar

Dan/No¢ automatski
rezim

Ceo ekran

Pogledaj dodatni
vodic¢

Pogledaj lightbar
Aktiviraj tastaturu
Poligoni u mapiranju
Ukljuc¢i NMEA

Merne jedinice
selekcija (cm/in)




3.1.- PodesSavanje vozila

Vahiths Typs

To707

L =

3.1.1 | Tip vozila 3.1.1.- Tip vozila
3.1.2 | Dimenzije vozila 4x4 Traktor
3.1.3 | PodeSavanje antene Standardni traktor
3.1.4 | PodeSavanje volana Kombajn
3.1.5 | Selektovano vozilo

3.1.1 | Tip vozila

3.1.2.- Dimenzije vozila

Razmak
osovina




Putanja

Radijus

-dmm
Udaljenost
) Udaljenost antene do glavne tacke cm/in
antene
Visina antene Visina antene do zemlje u cm/in

Udaljenost izmedu antene i centralne ose vozila, sa

Nagib antene pozitivnim smerom nadesno, negativnim nalevo u cm/in

3.1.4.- PodeSavanje upravljanja volanom
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3.2.- PodesSavanje radne masine

Nacin povezivanja
Dimenzije kacenja
Radna povrsina
Opcije povezivanja
Radno dugme

Selektovano
povezivanje
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Work Switch

| Enable Work Switch |

| Work Switch Controls Manual |

3.3.- PodesSavanje signala
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Antenna Type
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Single Antenna Settings

Fix Trigger
 Distance (m)

L 1.0

el Bpeed ity

1.0

MU < IMU GRS

Default 25
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3.7.- Podesavanje ikonica
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Prikazi ili sakrij ikonice
4.-Korisno

—_—

e =R

X
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0.0

Smooth AB Curve ————(1)
Delete Contour Paths ——(2)

Delete Applied Area———3)

Steer Chart (4)

WebCam (5)

Offset Fix (6)




Semzuth AB Carve

4.1.- Izravnaj AB krivu

4.2.- Ispravljanje neravnina

4.3.- ObriSi oznacenu povrsinu

4.4.- Grafik volana




o wishCam - o »




5.1.a- Meni njive (njiva nije otvorena)
Ovaj prozor se otvara ako nemas otvorenu njivu

1 2020.Dec.20 20 51
A7 |

Drive In

Resume E

o

5.1.b.- Meni njive
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..:--_. E Recorded Path

5.1.1.- Zatvori njivu
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5.1.3.a- Napravi uvratine

5.1.3.b- Promeni Sirinu uvratina




5.1.4-Radna povrsina







5.1.5.-Grani¢na linija njive ks s ks

Pass # 1
2
1  S—
0
Spacing (cm)

20 s
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5.1.6.-Snimljena putanja
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6.- AglO

AUTOSTEER

[
[ |

MODULE 2"

TABLET
WINDOWS
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COM1

6.4.-UDP podesavanje




Ethemet Configuestion

*% You must RESTART for any changes to take effect!

Drive Server Module Adress and Ports
This Computer Module Port
Host DESKTOP-K703
1 LA P 192.168.1.255 |
P 192.168.1.139 | I
All modules send to 9999 All modules usa 8888,
Metworking

UDP On |§ E







6.9.3.-AgDijagram




6.10.1-NTRIP Podesavanje (Odeljak o povezivanju)




NTRE Cliant Sattings

Source Position

Host [DESKTOP-K7O3NKG | GetSource Table ——@
1P 152.168.1.139 Mount

Lo
 Enter Broadcaster URL or IP | Port: 2101 i4®

9 www.rtk2go.com

::;’::; | | o l -‘-?3’-

® — MR

- o




Source Position

To UDP Port

0 —@

*Sat to 0 for Serial

SOl nterval (seca)

20 :o-of—(8)
5 ¢

7.-Podesavanje upravljanja volanom




3000
{185

| 7.1.-Podesavanje upravljanja volanom (Odeljak upravljanja volanom) \
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7.3.- PodesSavanje upravljanja volanom (Odeljak o drzanju pravca na
prednjoj osovini)

AGRESSIVENESS

©0 0

7.4.-Podesavanje upravljanja volanom (Odeljak o drZanju pravca na
zadnjoj osovini)
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fuso Seer Configuration
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8.- Glavna tacka upravljanja volanom




11.-Indikator stanja upravljanja volanom

Ljubicasta Nije povezan AutoSteer modul
Crvena Povezan AutoSteer modul, ali
onemogucen
Narandzasta AutoSteer modul povezani

omogucen, ali u programu iskljucen.

i Zelena Sve je povezano i omoguceno.




AgOpenGPS Displej (Njiva otvorena)
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17.- Markeri

7

- |
ot

=

18.-Boja mapiranja
19.-AB linija
20.-Autosteer
21.-Uvratine
22.-Automatske sekcije (radna povrsina, trag vozila i radne masine)
23.-Rucne sekcije (radna povrsina, trag vozila i radne masine)
24.-Kruzna AB linija
25.-AB linija
26.- AB kriva

27.-Granic¢na linija njive




AgOpenGPS Displej (Njiva otvorena, AB Linija uklju¢ena)
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28.- Oznaci kao glavnu tacku

29.- Podesavanje AB linije
30.- Preskakanje u uvratinama

31.- Preskakanje u uvratinama




17.-Markeri

: [F B

@

Distance To Flag: 0.10 m

Lat: 42.0464713 Lon: 3.0310034
N: 20.67 E: -8.92 H:134.17
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18.-Boja mapiranja







20.-Autosteer




Zeleno

Ukljuceno

Crveno

Iskljuceno

21.-Uvratine

Zeleno

Ukljuceno

Crveno

Iskljuc¢eno

22.-Automatske sekcije (Radna povrsina, trag radne masine)

Ukljuceno

Iskljuceno

23.-Rucne sekcije (Radna povrsina, trag radne masine)




85.1° East 10:31:20

Ukljuceno

Isklju¢eno




27.-Grani¢na linija njive
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28.-Postavi kao glavnu tacku

29.-Podesavanje AB linije
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30.-Preskakanje u uvratinama




31.- Preskakanje u uvratinama

Omoguceno

Onemoguceno

32.- Uvratine(aktivne)
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