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AgOpenGPS Hauptbildschirm
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1.- Hauptmenu
2.- Anzeige Einstellungen
3.- Generalle Konfiguration
4.- Werkzeuge
5. - Feld Menu
6.- AglO starten
7.- Lenkunseinstellungen
8.- Lenkunsmodus (Stanly oder PurePursuit)
9.- Teilbreiten
10.- Simulator
11.- Lenkungs Indikator
12.- Zoom Knopfe
13.- GPS Modus
14.- Geschwindigkeit
15.- Auf Traktor driicken um Vor- und Richwartsindikator zurtickzusetzen
16.- Feld und Fahrzeuginformation




1.- Haupmenu

Allgemeine Einstellungen

Sprache
Verzeichnisse
- Farben
Feld Ubersicht
Sim Koordinaten eingeben
Simulator Ein

Alles zuriicksetzen
Uber...

Sprachen

Verzeichniss zum Abspeichern fiir AgOpenGPS

Farben

ABC123

opacity 98

Farben kdnnen seperat flir Tag und Nachtmodus eingestellt werden.

Der Traktor kann als Dreieck oder als Traktor dargestellt werden.

Feld Ubersicht

el M

jleo

Kleines Fenster mit dem bearbeiten Feld




Simulator Koordinaten eingeben.

Simulator Ein- oder Ausschalten

Alles auf Standart zuriicksetzen

Infos (iber AgOpenGPS, Entwickler und Lizenz

2.- Anzeige

1 | 2D Anzeige 6 | Ansicht nach
oben

2 | 3D Anzeige 7 | Ansicht nach
unten

3 | 2D Norden 8 | VergroRern

4 | 3D Norden 9 | Verkleinern

5 | Tag/Nacht 10 | Performance

Monitor




3.-Allgemeine Einstellungen

©

©

Jololo]

Untermend
1 Fahrzeug Konfiguraton

2 Gerate

3 Datenquellen

4  Uturnc

5 Arduino

6 Fahrgassen

7 Knopfen ein/ausblenden

Laden/Speichern

EXTRAMENU
3D Himmel

Gitternetz
Tachometer
Tag/Nacht Automatik
Im GrofRbild starten
Extra FUrhungslinien
Lichtbalken anzeigen
Bildschirmtastatur
Polygone beim
Markieren

GPS Daten loggen
CM oder Zoll




3.1.- Fahrzeug
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3.1.1 | Art 3.1.1.- Type
3.1.2 | Abmessungen 4WD Traktor
3.1.3 | GPS Standard Traktor
3.1.4 | Lenkoptionen Mahdrescher
3.1.5 | Ausgesuchtes Fahrzeug
3.1.1 | Type

3.1.2.- Abmessungen
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Radstand

Spurweite

Radius




Versatz

3.1.4.- Lenkeinstellungen

LightBar - Distance per Pixel

sen O B
M em / pixel
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AB Line Length @
A B
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3.2.- Gerate

2
3.2.1 Art Gerat
W) Abmessungen 3.2.1.- Gerateart
3.2.3 Teilbreiten
3.24 Einstellungen
3.2.5 Work Arbeitsschalter
3.2.6 Ausgewadhltes Gerat

3.2.2.- Abmessungen
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Work Switch

| Enable Work Switch |

| Work Switch Controls Manual |




3.3.-GPS
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Antenna Heading Type

Minimum Frame

Differential Age

Single Antenna Settings

Fix Trigger
Start Speed (kmh) Distance (m)
1,0 1,0
Forward Reverse
-~ 0,20 0,50

IMU/GPS Turn Compensation

Pause (msec) Alarm (secs)
N 70 20
1<) il A
RTK Alarm | -> | G AUt

IMUI<

Dual As IMU
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* Pash On, Push 08
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3.7 Knopfe aktivieren




Fieid Meru Tesks Menu Buttors
& Tram Linzs AB Smosth Cantgur ALt Semon
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4.-Werkzeuge

I?I

i

Symbole in der Software ein- oder ausblenden

HAC NG I

Smooth AB Curve (1)

Delete Contour Paths —(2)

Delete Applied Area ———(3)

Steer Chart (4)

WebCam (5)

Offset Fix (6)




Srmzalh AB Corve

i
9

BB

For Now To File

(x]

Ja

SatPaint

‘ 4.1.- Kurve glatten

1 Activate AB Curve

2 Je hoher der Wert umso gerader wird die
Kurve

3 | Nur fir jetzt Verwenden, oder speichern oder
den Vorgang abbrechen

‘ 4.2.- Loschen von Konturpfaden

Loschen aller erstellten Konturpfade

‘ 4.3.- Die bearbeitete Flache l6schen ‘

1 ‘ Loschen aller Teilbreiten und Konturen

‘ 4.4.- Lenkdiagramm ‘

Echtzeit-Diagramm des aktuellen
1 und des berechneten
Lenkwinkels







5.1.a- Feldmenii (kein Feld ge6ffnet)

Dieses Fenster wird angezeigt, wenn kein Feld geoffnet ist
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Drive In




5.1.b.- Field Menu
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5.1.1.- Field Close

Field

Boundary

Headland

TramlLines

Make Boundary Contours

Recorded Path

@ ©®®O







5.1.3.a- Vorgewende erstellen




5.1.3.b- Vorgewende (andern)







5.1.5.-Grenzkonturen ke Boundry Contours

Spacing (cm)

|

5.1.6.-Aufgezeichneter Pfad
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6.- AglO

AUTOSTEER
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MODULE 2

TABLET
WINDOWS
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6.4.-UDP Konfiguration

Ethemet Configution

** You must RESTART for any changes to take effect!

Drive Server Module Adress and Ports
This Computer Module Port
Host DESKTOP-K703NKG
| | P [192.168.1.255 |
IP |192.168.1.139
All modules send to 9999 All modules use 8888.
Metworking

UDP On |6 |U










6.9.3.-AgDiag

0

B0-81- AF-FC-08-00-00-00-00-00-00-0

0 0




NTRE Cliert Sattings
Source Position

Host [DESKTOP-K7O3NKG | Get Source Table —@

1P |192.168.1.139 Mount




WTRIP Client Settings

To UDP Port

o .
*Set to 0 for Serial

GGA Interval (secs)

mtu-uﬁ
3 ¢




7.-Lenkkonfiguration
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7.3.- Lenken (Stanley Tab)

AGRESSIVENESS
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7.4.-Steer configuration (Pure Pursuit Tab)

LINE

@ | @ | =z | ez
Pure Pursuit

o lt

-25 <

Look Ahead Speed Gain ﬁ@
- 1,1 < >

.
@_.0,00 ‘S'dm“ e Rdl’ &
@-

15 < e @







8.- Lenkmethode
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11.-Lenkindikator

Lila Kein Lenkmodul angeschlossen

Rot Lenkmodul angeschlossen, nicht
aktiviert

Orange Steer Modul angeschlossen und

aktiviert, Steuerabschaltung

Grin Alles angeschlossen und aktiviert




AgOpenGPS Hauptbildschirm (Feld geoffnet)
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17.- Flaggen
18.-Version/Farbe Mapping
19.-AB Linie
20.-Automatisches Lenken
21.-Uturn
22.-Teilbreitenschaltung Automatik
23.-Manuelle Teilbreiten
24.-Zyklus AB Linie
25.-AB Line
26.- AB-Kurve

27.-Kontur
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AgOpenGPS Hauptbildschirm (Feld gedffnet AB-Linie
ausgewahlt)
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28.- Fiihrungslinie auf Traktormittelpunkt
29.- AB Line Andern
30.- Eigenes Uberspringen

31.- Uberspringen




17.-Flaggen

2t B

e

Distance To Flag: 0.10 m
Lat: 42.0464713 Lon: 3.0310034
N: 29.67 E:-8.92 H:134.17
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18.-Version/Paint color Mapping




19.-AB Line




20.-Automatisches Lenken

Grin

Rot
21.-Automatisches Wenden
m Grin
- EIN
]
—
- Aus

22.-Teilbreitenautomatik
EIN

AUS

- E




23.-Manuelle Teilbreiten

EIN

AUS







27.-Contour
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28.-Snap to pivot
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30.-Spezielles Umdrehen

EIN

AUS

31.- Spuren Uberspringen

32.- Vorgewende(aktiv)
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	AgOpenGPS Hauptbildschirm
	AgOpenGPS Hauptbildschirm (Feld geöffnet)
	AgOpenGPS Hauptbildschirm (Feld geöffnet AB-Linie ausgewählt)
	Sobald eine AB-Linie ausgewählt wurde, erscheinen neue Symbole am unteren Rand mit neuen Funktionen, die alle aus der allgemeinen Konfiguration, Icons Untermenü (3.7) ausgeblendet werden können.

