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Schermata Principale di AgOpenGPS
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1.- Menu Principale
2.- Opzioni Schermo
3.- Configurazione Generale
4.- Utilita
5.- Menu Campo
6.- Collegamento ad AglO
7.- Configurazione Sterzo
8.- Modalita di Sterzo
9.- Visualizzazione Sezioni
10.- Controlli del Simulatore
11.- Indicatore Stato AutoGuida
12.- Pulsanti Zoom
13.- Stato GPS
14.- Tachimetro
15.- Pulsante Virtuale per Resettare la Direzione (Direzione Avanti alla Pressione)
16.- Informazioni Campo e Veicolo




1.- Menu Principale
AgOpenGps configurazione generale.

Language
Directories
Colors
Top Field View
Enter Sim Coords
|| simulator On
Reset All
About...

Lingua: Traduzioni disponibili per AgOpenGPS
Cartelle: Cartelle usate da AgOpenGPS
Colori: Configurazione colori per AgOpenGPS

Colors

ABC123

opacity 98

]

E possibile configurare i colori per la modalita giorno e notte, il colore del campo, le lettere e
le finestre.

Selezionare la visualizzazione del trattore o del triangolo e il colore e I'intensita.

Vista Campo dall’Alto:
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Finestra con la visuale aerea del campo.

Inseririre Coord. Sim. : Possibilita di modificare le coordinate usate dal simulatore.
Simulatore On: Attiva o disattiva la modalita simulazione.

Resettare Tutto: Reimpostare tutta la configurazione su default.

Informazioni su : Informazioni su AgOpenGPS, Team di Sviluppo e Licenze




2.- Opzioni Schermo

1 | Vista 2D 6 | Ruota la Vista
verso l'alto

2 | Vista 3D 7 | Ruota la Vista
verso il basso

3 | Vista2DNord |8 | Zoom+

4 | Vista3DNord |9 | Zoom -

5 | Giorno/Notte 10 | Performance

Monitor




3.-Configurazione Generale
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SOTTOMENU
1 Configurazione del
veicolo
2  Configurazione Attrezzo

3 Configurazione delle
Sorgenti
4  Configurazione UTurn

5 Configurazione di
Arduino

6 Configurazione Tram
Lines

7 Configurazione Icone

CARICA/SALVA

EXTRAMENU
Vista cielo in 3D

Visualizza griglia nel
campo
Visualizza tachimetro

Modalita
giorno/notte
automatica

Avvia a schermo
intero

Visualizza Linee Guida
aggiuntive
Visualizza barra
luminosa

Abilita la Tastiera
Virtuale

Poligoni come
mappatura
Log NMEA
Selezione unita

(cm/in)




3.1.- Configurazione del Veicolo
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3.1.1 | Tipo di veicolo 3.1.1.- Tipo di veicolo
3.1.2 | Dimensioni del veicolo Trattore 4WD articolato
3.1.3 | Configurazione antenna Trattore standard
3.1.4 | Opzioni di sterzo Mietitrebbia
3.1.5 | Veicolo selezionato
3.1.1 | Tipo di veicolo

3.1.2.- Dimensioni del Veicolo
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Passo

Carreggiata

Raggio




3.1.3.- Configurazione Antenna
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Avanzamento
Antenna

Altezza Antenna

Antenna offset

3.1.4.- Opzioni di Sterzo
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3.2.- Configurazione Attrezzo

3.2.2.- Dimensioni dell’Attrezzo

3.2.1 Tipo di Attrezzo

3.2.2 Dimensioni dell’Attrezzo 3.2.1.- Tipo di Attrezzo
3.2.3 Sezioni Attrezzo

3.2.4 Opzioni dell’Attrezzo

3.2.5 Interruttore di lavoro

3.2.6 Attrezzo Selezionato
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Work Switch

| Enable Work Switch |

| Work Switch Controls Manual |




3.3.- Configurazione delle Sorgenti

& Antenna Heading Type Single Antenna Settings .
- ﬂ:‘ Start Spaed (kmh) Distance (m)
-~ 1,0 1,0
A— | ! | i
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3.7.- Configurazione Icone

Freld Mern Tk Menu Buttors
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Dafault Vehicke unes: Metsrs Tl Width: |°

Centimeters 400 cm

4.-Utilita
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Visualizzare o nascondere icone

Smooth AB Curve

®

Delete Contour Paths —(2)

Delete Applied Area ———(3)
Steer Chart (4)
WebCam G)
Offset Fix (6)




4.1.- Smussare Curva AB

4.2.- Eliminare i Percorsi di Perimetro

4.3.- Cancellare I’Area Lavorata

& Steer Chast *

4.4.- Grafico dello Sterzo







5.1.a- Menu Campo (nessuno campo aperto)
Questa finestra viene visualizzata se non é aperto alcun campo

Resume &

Drive In

i 2020.Dec.20 20 51




5.1.b.- Menu Campo
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I'll Tramlines

& Make Boundary Contours
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E Recorded Path

5.1.1.- Chiusura campo







5.1.3.b- Capezzagna (modifica)




5.1.4-Tram Lines







Questa funzione consente di registrare
qualsiasi percorso per eseguito




6.- AglO
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6.4.-Configurazione UDP
Ethemet Configution

*% You must RESTART for any changes to take effect!

Drive Server Module Adress and Ports
This Computer Module Port

Host DESKTOP-K703NKG |

1P |192.168.1.255 |

IP 192.168.1.139

Port 9999 ':‘| 9999 '

All modules send to 9999 All modules use 8888,
Metworking

UDP On @ |§










6.9.3.-AgDiag
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MTRIP Clienk Settings
Source Position
( } - Lt 53,0000000 2
To UDP Port
®_'-°"= -111,0000000 - ﬂ——®
( : - UseGPSFix - i

Current GPS Fix: GGA Interval (secs)

(49— o | 20 o-or—(8)
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7.-Configurazione Sterzo







Sutto Steer Configurat
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7.3.- Configurazione Sterzo (Scheda Stanley)
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7.4.-Configurazione Sterzo(Scheda Pure Pursuit)

LINE




Rusto Sheer Configurstion
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8.- Modalita sterzo




11.-Indicatore di sterzo

porpora Nessun modulo AutoGuida collegato
rosso Modulo AutoGuida collegato, non
abilitato
arancio Modulo AutoGuida collegato e

abilitato, sterzo spento

verde Modulo AutoGuida connesso e
abilitato
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Schermata principale AgOpenGPS (campo aperto)
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17.- Seghaposto
18.-Colore della Mappatura/versione del programma
19.- Linea AB
20.-AutoGuida
21.-Uturn
22.-Sezioni modalita automatica
23.-Sezioni modalita manuale

24.-Ciclo linea AB
25.- Linea AB
26.- Curva AB

27.-Segui Contorno




Schermata principale AgOpenGPS (campo aperto Linea AB
selezionata)
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28.- Sposta la Linea sul pivot
29.- Modifica linea AB
30.- Funzione "Your Skip"

31.- Salti Uturn




17.-Segnhaposto

@

Distance To Flag: 0.10 m
Lat: 42.0464713 Lon: 3.0310034
N: 29.67 E:-8.92 H:134.17
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18.-Colore della Mappatura/Versione del programma




Linea 19.-AB




20.-AutoGuida

verde
rosso
21.-Uturn
m verde
- acceso
|
-
-
- spento

22.-Sezioni automatiche

acceso

I spento




23.-Sezioni manuali

AE Line

85.1° East 10:31:20

acceso

spento







27.-Segui Perimetro
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28.-Aggancia al pivot
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30.-Your Skip

Abilitato

Disabilitato

31.- Salti UTurn

32.- Capezzagne (attivo)
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	Schermata Principale di AgOpenGPS
	Schermata principale AgOpenGPS (campo aperto)
	Schermata principale AgOpenGPS (campo aperto Linea AB selezionata)
	Una volta selezionata una Linea AB, nuove icone vengono visualizzate sul bordo inferiore con nuove funzioni, tutte possono essere nascoste dalla configurazione Generale, sottomenu Icone (3.7)

